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INTRODUZIONE

BONFIGLIOLI COMPONENTS costruisce i servomotori
della serie BCS a corrente continua a magneti permanen-
ti utilizzando tecniche costruttive innovative elevando co-
si lo standard qualitativo dei prodotti. | servomotori della
serie BCS hanno dimensioni contenute ed elevate coppie
di spunto, sono pertanto particolarmente adatti per azio-
nare gli assi di qualunque macchina automatica a control-
lo numerico, in particolare si possono utilizzare in appli-
cazioni dove & richiesta grande regolarita di moto a bas-
sissime velocita.

CARATTERISTICHE TECNICHE

— forma costruttiva B5 o B14

— cuscinetto lato accoppiamento bloccato per evitare
spostamenti dell’albero :

— esecuzione IP 54

— eccitazione a magneti permanenti con caratteristiche
tali che consentono un perfetto funzionamento del mo-
tore anche con elevati sovraccarichi previsti dalle cur-
ve senza smagnetizzazioni

— rotore con cave inclinate per ridurre al minimo le oscil-
lazioni di velocita a bassi giri

— equilibratura accurata (grado s) eseguita con mezza
chiavetta

— bassa rumorosita

— spazzole facilmente sostituibili

— isolamento dei materiali in classe H con sovratempe-
ratura di classe F

ACCESSORI STANDARD
PER BCS50 / BCS80

— dinamo tachimetrica fissata direttamente sull'asse del
motore senza giunti ( la tensione & di 10 V/1000 rpm)
—in tutti i servomotori togliendo lo scudo posteriore di

chiusura, si rende disponibile una sporgenza dell'albe- |

ro di & 10 mmx8 mm per poter fissare un giunto da
utilizzare per I'accoppiamento dell’encoder (in questo
caso occorre richiedere la lanterna di adattamento).

ACCESSORI A RICHIESTA

| servomotori possono essere corredati di:

— un freno di stazionamento del tipo a caduta di corrente
(negativo) a 24V a magneti permanenti

— sporgenza posteriore dell’albero di 18 mm con un & 10
mm per 'accoppiamento di un encoder ad albero
cavo

— protezione termica con contatto normalmente chiuso,
che si apre se si raggiungono temperature pericolose.

R ConronenTs

. INTRODUCTION

BONFIGLIOLI COMPONENTS manufactures direct cur-
rent permanent magnet servomotors of series BCS,
making use of innovative construction techniques, thus
getting the quality standard of the products better and
better. The servomotors of series BCS have restricted di-
mensions and high peak torques, therefore they are parti-
cularly suitable for driving any axis of any numeric control
automatic machine and particularly they can be used in
applications where a great motion regularity at very low
speeds is required.

TECHNICAL FEATURES

— construction form B5 o B14

— blocked bearing on the coupling side in order to avoid
any movement of the shaft

— protection class |IP 54

— permanent magnet excitation with such features that
they allow for a perfect operating of the motor even
with high overloads foreseen by the curves without de-
magnetization

— rotor with slanting slots to reduce at the minimum the
speed oscillations at low speed

— accurate balancing (degree s) carried out by means of
an half-key

— easily replaceable brushes

— material isolation in class H with overtemperature in
class F

STANDARD ACCESSORIES
FOR BCS50/BCS80

— tacho-generator directly fixed to the motor axis without
couplings (the voltage is of 10V/1000 rpm)

— by removing the back closing shield, in all servomotors
an extended shaft of & 10X8 mm is got available in
order to fix a coupling to be used for the encoder con-
nection (in this case it is necessary to require the
adapting lantern piece).

ACCESSORIES UPON REQUEST

The servomotors can be equipped with:

— a 24V permanent magnet current-fall (negative) stationary
brake

— a 18 mm back projection of the shaft with 10 mm for
the connection of an holiow shaft encoder

— thermal protection with a normally closed contact,
which opens when reaching dangerous temperatures.
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RIDUTTORI EPICICLOIDALI SERIE RE PER ABBINAMENTO Al SERVOMOTORI
BCS$10 = RE 34 - BCS 20 = RE 55

PLANETARY GEARBOXES RE SERIES FOR USE WITH SERVOMOTORS

BCS10 = RE 35 - BCS 20 = RE 55

| o, |=2 |4 s 2 |z8 |3t o5 |25 8| &3
5 | 295 | i |s8hEeh| oiE0 | 32%3 | 3%E8 | ¢33 | EE | E22F | 33
[ n Nm Nm N N RPM
RE 34/6 6,25 1 0,85 0,25 0,45 80 65 6000
RE34/39 | 39,06 2 0,72 1,26 3,00 80 65 6000
RE 34/50 | 50 2 0,72 1,25 3,00 80 65 6000
RE 34/244| 244,14 3 0,61 2,50 6,00 80 65 6000 ~30°C | Permanente
RE 34/312 3125 3 0,61 2,50 6,00 80 65 6000 T Leoc | Listme
RE 55/6 6 1 0,85 1,25 2,50 150 120 5000
RE 55/36 | 36 2 0,72 625 | 1500 | 150 120 5000
RE 55/216| 216 3 0,61 22,50 | 45,00 150 120 5000
! N .
_|.D
\
<! m 03 ) e | N R I I
L A B c D E F i N G H WP§§CH)T
RE 34/6 28 0,130
RE 34/39 0,18
RE 34/50 34 22 6 25 — — 18 ® 28 M3 X7 0,18
RE 34/244
62 0,20
RE 34/312
RE 55/6 53 0,470
RE 55/36 54 32 12 3 135 4 26 68 40 | M5X15 | 0,600
RE 55/216 83 0,700
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FRENI - BRAKE COMPONENTS
Tipo di motore Tipo di freno Coppia frenante | Tensione d'alimentazione| Corrente assorbita Potenza Inerzia
Motor type Brake type Braking torque Rated voltage Current Power Inertia
Nm VvDC A (25°C) W Kg cm?
BCS 30 FE 00 1 24 0,3 7,5 ' 0,24
BCS 40 FE 00 2 24 0,4 10 0,24
BCS 50-70 BC1 7 24 0,5 12 2
BCS 80 BC 2 10 24 0,75 18 2,2

LE DIMENSIONI D'INGOMBRO DELLE VARIE SERIE DI MOTORI, SE EQUIPAGGIATI CON FRENO VARIANO COME SEGUE:
D.C. MOTOR OVERALL DIMENSIONS WHEN EQUIPPED WITH BRAKE:

Tipo motore ' Quota N *
Motor type Dimension N *
+ mm
BCS 30 N + 52
BCS 40 N + 52
BCS 50-80 N + 50

* Per la quota N vedere i disegni dei vari tipi di motori riportati nelle pagine.
* Dimension «N» changes according to the motor types as showed on the previous page.

CARATTERISTICHE TECNICHE DINAMO - TACHOMETER PERFORMANCE

. F.EM Resistenza | Induttanza | max Ondulazione Peso I\g’c‘::;?;tg
Tipo Bacl.< F..E-.M. Resistance | inductance | Max current totale N® pol N® spazzole Weight rotorico
Type Ri?g:’;egiak Pole number |Brush number Rotor inertia
V/RPM Ohm mH A Kg. Kgm?
AS 10/2 0,01 48 170 0,03 5% 2 2 0,08 0,57-107°
AS 55/10 0,01 24 86 0,03 3% 2 2 © 0,125 810
AS 62/10 0,01 16 75 0,05 2% 2 4 0,430 2.10™

CODIFICA SERVOMOTORI A CORRENTE CONTINUA / KEY OF THE CODING FOR DC SEBVOMOTORS

XXX XX XXX XXXX XXXX

SERIE
SERIES

ESECUZIONI
VERSION

TENSIONE
VOLTAGE

GiRI
SPEED

COPPIA MASSIMA CONTINUATIVA A ROTORE BLOCCATO
MAX TORQUE WITH LOCKED ROTOR

SERIE 3 cifre

SERIES 3aigt  °°°

ESECUZIONI 2 cifre 10 = 0,025 + 0,046

VERSION : 2 digit 20=0,14 +0,4
30=0,44 +0,89 Coppia massima continuativa
40=07 +1,4 a rotore bloccato
50=11 +15 Max continuous torque
60=22 +3 loked rotor
70=35 +45
80=5 +7,7

TENSIONE 3 cifre X

VOLTAGE 3digi 24V +180V

GIRI 4 cifre .

SPEED 4 digit 1500 + 4000 RPM

COPPIA MASSIMA CONTINUATIVA A ROTORE BLOCCATO 4 cifre

MAX TORQUE WITH LOCKED ROTOR 4digt 0028 =77
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SERVOMOTORI A CORRENTE CONTINUA - MAGNETI PERMANENTI
D.C. SERVOMOTORS PERMANENT MAGNET

Coppia max. Coppia Gradiente
Momento continuativa massima Costante Coppia di tensione Tensione Velocita
MOTORE TIPO d’ine(zia Peso a rotore bloccato | in sovraccarico di coppia di picco motore nominale nominale | Dimensioni
MOTOR TYPE rotorico Weight Max. continuous |  Max. torque Torque Peak Motor Rated Rated Dimensions
Rotor inertia torque locked overloaded constant torque voltage voltage . speed
rofor motor gradient
Kgm? Kg Nm Nm Nm/A Nm V/1000 RPM|  VOLT GIRI/RPM
24-5400-0,025 3,19 10 0,3 0,025 0,03 0,035 0,1 4,44 24 5000 a
BCS 10
24-4000-0,046 5,18 106 0,39 0,046 0,05 0,046 0,18 6 24 4000 b
24- - : 12 4
2000-0,14 2,8 105 1,31 0,14 0,18 0,087 0,56 2 2000 a
24-3000-0,14 0,056 8 24 3000
24-2000-0,21 0,093 12 24 2000
24-3000-0,21 43 105 164 0,21 028 0,062 0,84 8 24 3000 b
BCS 20 48-2000-0,21 0,186 24 48 2000
48-3000-0,21 0,124 16 48 3000
24-2000-0,4 0,09 12 24 2000
24-2700-0,4 7,52 1075 2,36 0,4 0,5 0,064 1,6 8,8 24 2700 c
42-3000-0,4 0,106 14 42 3000
24-2000-0,44 0,09 12 24 2000
24-3000-0,44 08 104 3,15 0,44 0.56 0,061 176 8 24 3000 a
48-2000-0,44 0,176 24 48 2000
48-3000-0,44 0,12 16 48 3000
BCS 30 24-3000-0,68 0,06 8 24 3000
48-2000-0,68 38 10 3,83 0,68 0,85 0,18 2,72 24 48 2000 b-c
48-3000-0,68 0,12 16 48 3000
48- - : 24 4
8-2000-0,89 5 104 457 0,89 12 0,19 3,56 8 2000 d
48-3000-0,89 0,125 16 48 3000
65-1500-0,7 0,325 43,3 1500
65-2000-0,7 4 104 42 07 11 0,25 28 32,5 65 2000 ab
65-3000-0,7 0,163 21,6 3000
65-4000-0,7 0,125 16,2 4000
BCS 40
65-1500-1,4 0,33 43,3 1500
65-2000-1,4 7 10~ 5,22 1,4 2,2 0,25 5,6 32,5 65 2000 c-d
65-3000-1,4 0,165 21,6 3000
65-4000-1,4 0,125 16,2 4000
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FORMA COSTRUTTIVA B14

FLANGE B14
Motore tipo B CS 10 : : Dimensioni
Motor type Dlm;nmswn B D 1 G N (] R T U
: a 18 5 15 { 1,5} 73 88| 34 | 26 | M3
b 18 5 15 | 1,5 94 | 109 | 34 | 26 | M3
o
N T »
| !
G G
i
¥ I N
x| m c:; iH—-——-—- H—1-
H [a}
1
U
Motore tipo Dimensioni
Motor type BCS 20 Dim:‘rr;‘sion B|D|I|E|F|G{N|JORYT|U| Z
a 26| 7 18| — | —|25] 92|128( 58 | 39 | M4 | 73
b 26| 7 |18 — | —125]|117|153| 58 | 39 | M4 | 73
c 26 | 9 | 25102 3 |25]|169(212| 58 | 39 |[M5} 73
o Per dinamo allungare quota N di mm 55
55 With tacho, N is 55 mm fonger
2,
. 28
« 7_@ :
: |
: an
Motore tipo Dimensioni
Motor type BCS 30 Dim;?nsion B|IDIE|F{G|I|(N|O|IR|T{U}2Z
a 50| 91(10,2] 3 {2,5]| 20 (139159 80 | 65 | M5 105
b 50| 9110,2] 3 |2,5(20|157|177] 80 | 65 | M5 {105
c 60 | 11 |125) 4 {2,5] 23 |157|180{ 90 | 75 | M5 | 105
d 60 | 11 (125 4 (25|23 |188(211] 90 | 75 | M5 |105
O -
Per dinamo allungare quota N di mm 70
I 5 N e 48 720 8 Disponibile con freno
Ik |l 1l Bisporgente solo a richiesta
F l'qlll l‘?I r‘;ﬁ With tacho, N is 70 mm longer
a C I s [ ] e Available with brake
r m¢ = _____._____{B _ _i,__® d} '-“5*8 Availab}e with double extended shaft
Motore tipo Dimensioni
Motor type BCS 40 Dimr:rr;sion BID|E{F|G|(I|N|IO|R|T;U|Z
a 50 | 11 |12,5| 4 [2,5]23 |{145(168| 84 | 65 | M5 | 105
b 50 | 14 |16 5 (25| 30{145|175| 84 | 65 | M5 105
c 50 | 11 [12,5| 4 [2,5| 23 |205(228| 84 | 65 | M5 [ 105
d 50 | 14 |16 5 (25|30 (205|235 84 [ 65 | M5 | 105
o Per dinamo allungare quota N di mm 70
| N 18 Disponibile con freno
G g) le Bisporgente solo a richiesta
F P Pusl With tacho, N is 70 mm longer
Q Sl o | ‘T Avallanla with doue extanded shaft
| vailable with double extended sha
@ II¢—_-.E—-—'— ;i - T:é
T : T
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SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 10 BCS 20

Tipo

Type 24-5400-0,025 24-4000-0,046 24-2000-0,14 24-3000-0,14
Coppia massima conF. a rotore bloccato 0, 025 0,046 0.14 v 0.14
Max. out torque, continuous duty, locked rotor

Momento dinerzia rotorico Kgm? | 3,19x 106 5,18 x 1076 2,8x10° 2,8 x 1075
Rotor inertia

Costante di coppia a 20°C Nm/A 0,035 0,046 0,087 0,056
Torque constant at 20°C

Tensione massima Y 24 o8 31 o8
Max. voltage

Velocita massima RPM 5000 4600 2600 3500
Maximum speed

Resistenza a 20°C

Winding resistance at 20°C ohm 8 55 47 21
Iinduttanza

Winding inductance at 20°C mH 41 2.8 .8 2.6
Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 003 0,05 0.18 0.18
Peak output torque

Plccp massimo di corrente A1) 0,86 1.1 21 32
Maximum peak current

Peso K 0.3 0.39 1,31 1,31
Weight 9 : ’ ’ :

. Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d’isolamento F - motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated
support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor




DIAGRAMMI DI FUNZIONAMENTO / OPERATING DIAGRAMS
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VELOCITA / SPEED

VELOCITA / SPEED

BCS 20-24-2000-0,14

RPM x 1000 RPM x 1000
5 5
\\ .
4 4
\
| VN
3 3 \
2. = ;\ 2 = \ = N
I EA RN
SEIE RN 1 1R
4\ Y
3 \ 3 \E
0 0,05 0,1 Nm 0 0,05 0,1 Nm
BCS 10-24-5400-0,025 BCS 10-24-4000-0,046
VELOCITA / SPEED
RPM x 1000
3 -
VELOCITA / SPEED
RPM x 1000
4
2 \ \
\ TN
\ N
\ 25N
\ é.’ \ ﬁ \\
TTEE ) T EE
AR R AN £\ ~
sl |[E 811
£ ‘e
§ ‘\ ; o o1 02 03 04  05Nm
0 0,1 0,2 0,3 0,4 Nm
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SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 20

Tipo

Type 24-2000-0,21 24-3000-0,21 48-2000-0,21 48-3000-0,21
Coppia massima con?. a rotore bloccato 0,21 0.21 0,21 0,21
Max. out torque, continuous duty, locked rotor v
Momento d'inerzia rotorico Kgm? 43x10°5 43x%10°5 4,3x10°5 43x10°
Rotor inertia

Costante di coppia a 20°C

Torque constant at 20°C Nm/A 0,093 0,062 0,186 0,124
Tensione massima

Max. voltage v 29 28 62 56
Velocita massima

Maximum speed RPM 2600 3500 2600 3500
Resistenza a 20°C

Winding resistance at 20°C ohm 31 1.4 10 4.8
Induttanza

Winding inductance at 20°C mH 3.1 14 14 6.5
Coppia massima in sovraccarico temporéneo

Peak output torque Nm (1) 0,28 0,28 0,28 0,28
Picco massimo di corrente

Maximum peak current AQ) 3 45 , 15 2,26
Pego K 1,64 1,64 1,64 1,64
Weight 9 ' ’ : '

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insuiated
support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor
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DIAGRAMMI DI FUNZIONAMENTO / OPERATING DIAGRAMS

VELOCITA / SPEED

RPM x 1000
3
2
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BCS 20-24-2000-0,21 BCS 20-48-2000-0,21
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BCS 20-24-3000-0,21 BCS 20-48-3000-0,21
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SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI/ D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 20

Tipo 24-2000-0,4 24-2700-0,4 42-3000-0,4
Type

Coppia massima cont. a rotore bloccato 04 04 04
Max. out torque, continuous duty, locked rotor ’ ’ ’
Momento dinerzia rotorico Kgm2 7,52 x 105 7,52 x 10°5 7,52 x 10°5
Rotor inertia

Costante di coppia a 20°C

Torque constant at 20°C Nm/A 0,09 0,064 0,106
Tensione massima Vv 31 27 48
Max. voltage

Velocita massima RPM 2600 3400 3400
Maximum speed

Resistenza a 20°C

Winding resistance at 20°C ohm 18 0,85 12
Induttanza .
Winding inductance at 20°C mH 25 1 1.4
Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 0.5 05 0.5
Peak output torque

PICC.O massimo di corrente A1) 56 78 47
Maximum peak current

Peso K 2,36 2,36 2,36
Weight 9 ’ ’ ’

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated
support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor
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DIAGRAMMI DI FUNZIONAMENTO / OPERATING DIAGRAMS

VELOCITA / SPEED
RPM x 1000

3

I
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0 0,5 1 1,5 Nm
BCS 20-24-2000-0,4
VELOCITA / SPEED
RPM x 1000
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BCS 20-24-2700-0,4
BCS 20-42-3000-0,4
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SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI/ D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie
Series BCS 30
Py‘;‘; 24-2000-0,44 24-3000-0,44 48-2000-0,44 48-3000-0,44
Coppia massima cont. a rotore bloccato 044 044 044 044
Max. out torque, continuous duty, locked rotor ! ’ ’ ’
Momento dinerzia rotorico Kgm?2 2,8x 10 2,8x 104 2,8x 10+ 2,8x 10~
Rotor inertia
Costante di coppia a 20°C )
Torque constant at 20°C NrovA 0,09 0,061 0176 0,12
Tens:_one massima Vv 29 o8 57 54
Max. voltage
Velocita massima RPM 2400 3400 2400 3400
Maximum speed
Resistenza a 20°C
Winding resistance at 20°C ohm 15 0,67 6 2,6
Induttanza mH 28 1.25 10 45
Winding inductance at 20°C ’ ’ : ’
Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 0,56 0,56 0,56 0,56
Peak output torque
Picco massimo di corrente v

) A1) 6,2 9,2 3,2 4.6
Maximum peak current :
Peso
Weight Kg 3,15 3,15 3,15 3,15

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe dlisolamento F - motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insuiation class F - motor on thermally insulated
support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor




K ConponeNTs

DIAGRAMMI DI FUNZIONAMENTO / OPERATING DIAGRAMS

VELOCITA / SPEED
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SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 30

Tipo 24-3000-0,68 48-2000-0,68 48-3000-0,68
Type 3 s 3
Coppia massima cont. a rotore bloccato 0,68 0,68 0,68
Max. out torque, continuous duty, locked rotor ;

Momento d’inerzia rotorico 5 , 4 4
Rotor inertia Kgm 3,8x10 | 3,8x10 3,8x10
Costante di coppia a 20°C '

Torque constant at 20°C Nm/A 0,06 0,18 0.12
Tensione massima Vv 7.4 ‘ 58 54
Max. voltage

Velocita massima RPM 3400 2400 3400
Maximum speed

Resistenza a 20°C

Winding resistance at 20°C ohm 0,45 16 1.4
Induttanza

Winding inductance at 20°C mH 0.7 4.8 3.1
Coppia massima in sovraccarico temporaneo

Peak output torque Nm (1) 0,85 0.85 0,85
Picco massimo di corrente

Maximum peak current A 14,2 4.8 71
Peso K 3,83 3,83 3,83
Weight 9 ’ ' ’

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated
support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor

16
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SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 30

Tipo 48-2000-0,89 48-3000-0,89
Type

Coppia massima cont. a rotore bloccato 0 89k 0.89
Max. out torque, continuous duty, locked rotor ’ ’
Momepto d inerzia rotorico Kgm? 5 x 10~ 5 x 10~
Rotor inertia

Costante di coppia a 20°C

Torque constant at 20°C Nm/A 019 0,125
Tensione massima v 58 54
Max. voltage

Vqucuta massima RPM 2400 3400
Maximum speed

Resistenza a 20°C ;

Winding resistance at 20°C ohm 2,6 13
Induttanza

Winding inductance at 20°C mH 36 2.2
Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 12 1.2
Peak output torque

Plccg massimo di corrente A1) 6.3 9.6
Maximum peak current

Peso

Weight Kg 4,57 4,57

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su

supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated
. support - ambient temperature 25°C. :

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor
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% BONFIGLIOLI
~ COMPONENTS

SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 40

Tipo .

Type 65-1500-0,7 65-2000-0,7 65-3000-0,7 65-4000-0,7
Coppia massima cont. a rotore bloccato

Max. out torque, continuous duty, locked rotor 0.7 0.7 0.7 0.7
Momepto d inerzia rotorico Kgm2 4x10-4 4x 104 4x10% 4x10™%
Rotor inertia

Costante di coppia a 20°C
Torque constant at 20°C Nm/A 0,325 0,25 0,163 0,125
Tensione massima Vv 78 75 72 69
Max. voltage

Velocita massima RPM 1800 2300 3300 4200
Maximum speed

Resistenza a 20°C Y
Winding resistance at 20°C ohm 19 5.2 2.4 18
Induttanza mH 18 5 23 1,15
Winding inductance at 20°C ’ '
Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 1.1 1.1 1.1 1.1
Peak output torque

PICC.O massimo di corrente A1) 3.4 44 6.8 8.8
Maximum peak current

Peso K 4.2 4,2 4.2 42
Weight g : , . ,

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d’isolamento F - motore su

supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated

support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor
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SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI/ D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 40

Tipo

Type 65-1500-1,4 65-2000-1,4 65-3000-1,4 65-4000-1,4
Coppia massima cont. a rotore bloccato 14 14 14 14
Max. out torque, continuous duty, locked rotor ’ ’ ’ ’
Momento d’inerzia rotorico '2 4 4 4 4
Rotor inertia Kgm 7x10 7x10 7x10 7x 10
Costante di coppia a 20°C :

Torque constant at 20°C Nm/A 0.33 0,25 0,165 0,125
Tensione massima

Max. voltage v 8 s 72 70
Velocita massima

Maximum speed RPM 1800 2300 3300 4300
Resistenza a 20°C

Winding resistance at 20°C ohm 3.8 2.1 1 0,54
Induttanza

Winding inductance at 20°C mH 4 2,2 1,04 0,57
Coppia massima in sovraccarico temporaneo

Peak output torque Nm (1) 2.2 2.2 2.2 22
Picco massimo di corrente

Maximum peak current A 6.6 88 133 17.6
Peso

Weight Kg 5,22 5,22 5,22 5,22

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated
support - ambient temperature 25°C. }
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,»% BONFIGLIOLI
2~ COMPONENTS

SERVOMOTORI A CORRENTE CONTINUA MAGNETI PERMANENTI

D.C. SERVOMOTORS PERMANENT MAGNET

Momento Coppia max. Coppia . Gradiente . "
dinerzia Peso continuativa massima dCiocs;anti: ((j;io‘i)gé?) di tensione :grr:lsi':;}: %?L?gg;
MOTORE TIPO rotorico Weight arotore bloccato in sovraccarico T ppe Pp v motore Rated Rated
MOTOR TYPE Rotor inertia 1 Max. continuous Max. torque orqu ea Motor voltage & e
W torque locked rotor | - overloaded motor constant torque gradient votage Speed
Kgm?2 Kg Nm Nm Nm/A Nm V/1000 RPM VOLT GIRVRPM
130-1500-1,1 0,577 86,6 1500
130-2000-1,1 ,433 65 2000
000 0,0014 55 1.1 2,4 0 5,5 130
130-3000-1,1 0,288 43,3 3000
130-4000-1,1 0,216 32,5 4000
BCS 50
130-1500-1,5 0,626 86,6 1500
130-2000-1,5 0,470 65 2000
30-200 0,0015 6,5 1,5 3,3 75 130
130-3000-1,5 0,313 43,3 3000
130-4000-1,5 0,235 32,5 4000
130-1500-2,2 0,656 86,6 1500
130-2000-2, 0,4 65 2000
0-2000-2,2 0,0017 8,5 2,2 4.9 90 11 130
130-3000-2,2 0,328 43,3 3000
130-4000-2,2 0,246 32,5 4000
BCS 60
130-1500-3 0,65 86,6 1500
130-2000-- 0,487 6 2000
8 0,0022 10 3 6,6 15 ° 130
130-3000--3 0,324 43,3 3000
130-4000--3 0,243 32,5 4000
130-1500-3,5 0,673 86,6 1500
130-2000-3,5 0,505 65 2000
0,0026 11 3,5 7,8 17,5 130
130-3000-3,5 0,336 43,3 3000
130-4000-3,5 0,252 32,5 4000
BCS 70
130-1500-4,5 0,666 86,6 1500
30-2000-4, s 65 0
! 000-4,5 0,0029 12 4,5 10 05 24 130 200
130-3000-4,5 0,332 43,3 3000
130-4000-4,5 0,25 32,5 4000
180-1500-5 0,922 120 1500
180-2000-5 0,692 0 2
80 0,00375 13 5 11 25 9 180 000
180-3000-5 0,46 60 3000
180-4000-5 0,346 45 4000
180-1500-6 0,938 120 1500
180-2000-6 0,703 90 2000
BCS 80 0,006 15 6 12 31 180 0
180-3000-6 0,468 60 3000
180-4000-6 0,352 45 4000
180-1 500-7,7 0,96 120 1500
180-2000-7,7 0,718 2
80-20 0,008 18 7,7 15 40 %0 180 000
180-3000-7,7 0,478 60 3000
180-4000-7,7 0,359 45 4000

(1) Con dinamo tachimetrica - With tacho generator
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COMPONENTS
FORMA COSTRUTTIVA B5
FLANGE B5
M ti
Bl D|C|B| I |E|F|G|N/O|P|R S T|U
BCS50 | 19 [115(110| 40 |21,5{ 6 | 3,5|290|330(130(110{100{130| 9,5
BCS60 | 19 |115|110| 40 |21,5] 6 |3,5]|319|359|159|110(100(130} 9,5
BCS70 | 19 |115|110| 40 |21,5| 6 | 3,5|366|406{206|110;100{130| 9,5
BCS 80 | 19 |115{110| 40 |21,5| 6 | 3,5|426|466|266|110|100{130| 9,5
o
I
o | —wfen N
e . U !
' e
‘. U I ’ - ‘.
F -+ : )
i ! N o ‘ ' \
w o Q | ] . | ; ’
i3 l :
1P ( @ '
T S
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e P ———
Quota N allungare di 60 mm per freno - For brake option N is increased of 60 mm
FORMA COSTRUTTIVA B14
FLANGE B14
Yoot |D|B|V|E|F|G| N|O|PIR|S T U
BCS 50 19 | 70 | 40 (21,5 6 {2,5{290|330(130|110|100| 85 | M6
BCS 60 19| 70 | 40 |21,5| 6 |2,5(319|359(159|110|100( 85 | M6
BCS 70 19 | 70 | 40 |21,5] 6 |2,5|366|406(206|110|100| 85 | M6
BCS 80 19 | 70 | 40 (21,5| 6 |2,5|426|466(266|110{100| 85 | M6
r
o
1 N —T
- v
_ |
d T % \
w m A | ¥¢ T_—

—— P ———f

Quota N allungare di 60 mm per freno - For brake option N is increased of 60 mm-.

N.B. A richiesta uscita speciale - Special shaft output on request

SCHEMA ATTACCO ENCODER
DETAIL FOR ENCODER COUPLING

Per encoder con albero sporgente codice ES1
For encoder with extended shaft code ES1

=
2

|10

88

s

10

Per encoder con albero cavo codice EC1
For encoder with hollow shaft code EC1
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%R ConpourTs

SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 50

Tipo

Type 130-1500-1,1 130-2000-1,1 130-3000-1,1 130-4000-1,1

Coppia massima cont. a rotore bloccato 11 11 11 11

Max. out torque, continuous duty, locked rotor ’ ’ ’ ’

g"°me.“t° dinerzia rotorico Kgm? 0,0014 0,0014 0,0014 0,0014
otor inertia

Costante di coppia a 20°C

Torque constant at 20°C Nm/A 0,657 0,433 0,288 0,216

Tensione massima .

Max. voltage \Y 150 150 150 140 |

Velocita massima

Maximum speed RPM 1730 2300 3460 4300

Resistenza a 20°C

Winding resistance at 20°C ohm 12,3 7,05 4,05 2.1

Induttanza mH 40 26 13 6,9

Winding inductance at 20°C ’

Coppia massima in sovraccarico temporaneo ’

Peak output torque Nm (1) 2.4 2.4 2.4 24

Picco massimo di corrente

Maximum peak current A1) 41 55 8.3 "

Peso

Weight Kg 55 55 55 55

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su
" supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated

support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor
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COMPONENTS
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,>§?<<, BONFIGLIOLI
2 COMPONENTS

SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie .
Series BCS 50
Tipo
Type 130-1500-1,5 130-2000-1,5 130-3000-1,5 130-4000-1,5
Coppia massima cont. a rotore bloccato 15 15 15 15
Max. out torque, continuous duty, locked rotor ’ ’ ’ ’
Momento d'inerzia rotorico Kgm? 0,0015 0,0015 0,0015 0,0015
Rotor inertia
Costante di coppia a 20°C
Torque constant at 20°C Nm/A 0,626 0,47 0,313 ’ 0,235
Tensione massima Y 150 150 150 140
Max. voltage
Velocita massima RPM 1730 2300 3460 4300
Maximum speed
Resistenza a 20°C
1

Winding resistance at 20°C ohm 1.3 6,85 3.8 95
Induttanza
Winding inductance at 20°C mH 37 23 12 6.2
Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 3.3 3,3 3.3 : 3.3
Peak output torque
Picco massimo di corrente ]

o A (1) 52 7 10,5 14
Maximum peak current
Peso Kg 6,5 ' 6,5 6,5 6,5
Weight ’ ’

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated
support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor
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SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 60

Tipo

Type 130-1500-2,2 130-2000-2,2 130-3000-2,2 130-4000-2,2

Coppia massima cont. a rotore bloccato

Max. out torgue, continuous duty, locked rotor 22 22 22 i 22

Momento d'inerzia rotorico Kgm? 0,0017 0,0017 0,0017 0,0017

Rotor inertia

Costante di coppia a 20°C Nm/A 0,656 0,49 0,328 0,246

Torque constant at 20°C

Tensione massima Vv 150 150 150 140

Max. voltage

Velocita massima RPM 1730 2300 3460 4300

Maximum speed

Resistenza a 20°C

Winding resistance at 20°C ohm 10 6.6 3 165

Induttanza ]

Winding inductance at 20°C mH 32 21 9.8 5.4

Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 4.9 4.9 4.9 4.9

Peak output torque

Plc,cp massimo di corrente A1) 74 10 146 196
| Maximum peak current

Peso K 8,5 8,5 8,5 8,5

Weight 9 : : ’ '

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed ahmentaznone con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su

supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.
The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1

support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor

- insulation class F - motor on thermally insulated

2n




@eennsie

DIAGRAMMI DI FUNZIONAMENTO / OPERATING DIAGRAMS |

VELOCITA / SPEED VELOCITA / SPEED
RPM x 1000 RPM x 1000
25 2,5
2 2
N
15 \ 15 \\
\ N
; N
1 =15 1 =15
al2 aye
A 2| &
05 4+312 05 442
£lE Ele
c c
S|E ol E
0 2 4 6 8 10 12 Nm 0 2 4 6 8 10 12 Nm
BCS 60-130-1500-2,2 BCS 60-130-2000-2,2
VSLOCITA / SPEED VELOCITA / SPEED
RPM x 1000 RPM x 1000
5 5
4 4 \
\
\
3 \ 3 \\\
2 2 2 2> \\
g‘ =] £ =] \
a19 ale
2l 5 2| §
1 21= 1431E
£lE ElE
< cid5
olE 3 g
0 2 4 6 8 10 12 Nm 0 2 4 6 8 10 12 Nm
BCS 60-130-3000-2,2 BCS 60-130-4000-2,2

~a



BCS 60-130-3000-2,2

31

BCS 60-130-4000-2,2

BCS 60-130-3000-2,2

31

BCS 60-130-4000-2,2

BCS 60-130-3000-2,2

31

BCS 60-130-4000-2,2

BCS 60-130-3000-2,2

31

BCS 60-130-4000-2,2

~a



DIAGRAMMI DI FUNZIONAMENTO / OPERATING DIAGRAMS

K ConponErers

VELOCITA / SPEED

RPM x 1000
2,5
2
1,5 \
N
N\
1 z 2
a g
- £
o Q
0512 =
= E
STTTZ
2 4 6 8

10 12 14 16 Nm

BCS 60-130-1500-3

VELOCITA / SPEED

RPM x 1000
25 -
2
N
1,5 \\
1 — 2
5 a
a .
- £
05 42 £
il
ST TE
0 2 4

6 8 10 12 14 16 Nm

BCS 60-130-2000-3

VELOCITA / SPEED

RPM x 1000
5
4
® N
\\
24— 2L N
2118 [
e I ~
148 2
£ E
£ Foi)
3 E
0 2 4 6 8 10 12 14 16 Nm

BCS 60-130-3000-3

VELOCITA / SPEED

RPM x 1000
5
. \
N
s N
N
\\
>
2§. a N
HINE
T2

[«}
N

4 6 8

10 12 14 16 Nm

BCS 60-130-4000-3




SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 70

;;'::; 130-1500-3,5 130-2000-3,5 130-3000-3,5 130-4000-3,5

Coppia massima cont. a rotore bloccato )

Max. out torgue, continuous duty, locked rotor 3.5 35 35 ) 35

Momento d'inerzia rotorico Kgm?2 0,0026 0,0026 0,0026 0,0026

Rotor inertia

Costante di coppia a 20°C Nm/A 0,673 0,505 0,336 0,252

Torgue constant at 20°C

Tensione massima Vv 150 150 150 140

Max. voltage

Velocita massima RPM 1730 2300 3460 4300

Maximum speed ‘

Resistenza a 20°C - '

Winding resistance at 20°C ohm 82 5 2.2 12
| Induttanza ‘

Winding inductance at 20°C mH 272 16.3 7.5 4

Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 78 78 7.8 i 7.8

Peak output torque

Plcc_o massimo di corrente A1) 1.4 154 232 ) 30

Maximum peak current

Peso

Weight Kg 11 1 11 11

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1. - classe d’lsblamento F motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for.motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated
support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor
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X ConpoustTs

SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 70

Tipo

Type 130-1500-4,5 130-2000-4,5 130-3000-4,5 130-4000-4,5
Coppia massima cont. a rotore bloccato

Max. out torque, continuous duty, locked rotor 4.5 4.5 4.5 4.5
Momento d'inerzia rotorico Kam? 0.0029 0.0029 0.0029 00029
Rotor inertia 9 ’ ’ ’ '
Costante di coppia a 20°C

Torque constant at 20°C Nm/A 0,666 0.5 0,332 0.25
Tensione massima Vv 150 150 140 140
Max. voltage

Velocita massima RPM 1730 2300 3300 4300
Maximum speed

Resistenza a 20°C

Winding resistance at 20°C ohm 7,86 4.7 2 1,14
induttanza

Winding inductance at 20°C mH 26 156 6.9 3.9
Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 10 10 10 10
Peak output torque -

PICC'O massimo di corrente A1) 15 20" 30 40
Maximum peak current

Peso .

Weight Kg 12 12 12 12

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C. :

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated
support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor
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SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI/ D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 80
Tipo
Type 180-1500-5 180-2000-5 180-3000-5 180-4000-5
Coppia massima cont. a rotore bloccato 5 5 5 5
Max. out torque, continuous duty, locked rotor
Momento d’inerzia rotorico 5
Rotor inertia Kgm 0,00375 0,00375 0,00375 0,00375
Costante di coppia a 20°C '
Torque constant at 20°C Nm/A 0,’922 0,692 0,46 0,346
Tensione massima
Max. voltage \Y 200 209 190 190
Velocita massima .
Maximum speed RPM 1700 2240 3200 4200
Resistenza a 20°C !
Winding resistance at 20°C ohm 6.6 4,06 18 0,98
Induttanza . mH 22 13,4 6 3,3
Winding inductance at 20°C ’ ’
Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 11 11 11 11
Peak output torque
Picco massimo di corrente

. A(1) 11,5 15,6 23,7 31,8
Maximum peak current
Peso
Weight Kg 13 13 13 13

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated
support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor
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SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie

Series BCS 80

Tipo 180-1500-6 180-2000-6 180-3000-6
Type

Coppia massima cont. a rotore bloccato 6 6 6
Max. out torque, continuous duty, locked rotor

Momepto d inerzia rotorico Kgm? 0,006 0,006 0,006
Rotor inertia

Costante di coppia a 20°C

Torque constant at 20°C Nm/A ' 0,938 0,703 0,468
Tensione massima v 200 200 190
Max. voltage

Velocita massima RPM 1700 2240 3200
Maximum speed :
Resistenza a 20°C

Winding resistance at 20°C ohm 6.3 35 16
Induttanza

Winding inductance at 20°C mH , 212 1.8 53
Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 12 12 12
Peak output torque

Plccp massimo di corrente A1) 12,5 17 254
Maximum peak current

Peso .

Weight Kg 15 15 15

Le caratieristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated
support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor
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SERVOMOTORI C.C. A MAGNETICI CERAMICI / D.C. CERAMIC MAGNET SERVOMOTORS

Serie
Series BCS 80
Tipo

180-1500-7,7 180-2000-7,7 180-3000-7,7
Type
Coppia massima cont. a rotore bloccato
Max. out torque, continuous duty, locked rotor 77 77 77
Momer\to d inerzia rotorico Kgm? 0,008 0,008 0,008
Rotor inertia
Costante di coppia a 20°C
Torque constant at 20°C Nm/A 0,96 0,718 0,478
Tensione massima Vv 200 200 190
Max. voltage )
Velocita massima RPM 1700 2240 3200
Maximum speed
Resistenza a 20°C
Winding resistance at 20°C ohm 4.5 2,96 1,48
Induttanza
Winding inductance at 20°C mH 15 9.8 4.9
Coppia massima in sovraccarico temporaneo Nm (1) 15 15 15
Peak output torque
Plccp massimo di corrente A1) 15.6 20,1 31
Maximum peak current
Peso
Weight Kg 18 18 18

Le caratteristiche riportate, sono per motori in versione chiusa (IP 54) ed alimentazione con fattore di forma 1 - classe d'isolamento F - motore su
supporto termicamente isolato - temperatura ambiente 25°C.

The characteristics set in the table are for motors on closed version (IP 54) and feed with form factor 1 - insulation class F - motor on thermally insulated
support - ambient temperature 25°C.

(1) Per 1 minuto; a rotore bloccato - For 1 minute; locked rotor
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This publication cancels and replaces any previous edition. We reserve
the right to implement modifications without notice. This catalogue
cannot be reproduced, even partially, without prior consent.

Questa pubblicazione annulla e sostituisce ogni precedente edizione. Ci
riserviamo il diritto di apportare modifiche senza preavviso. E vietata la
riproduzione anche parziale senza autorizzazione.
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